
《深入浅出图神经网络：GNN 原理解析》
勘误

重要勘误
5.4 节图滤波器部分，关于图滤波器和图位移算子之间的关系，书中的

阐述存在问题和歧义，对相关内容做如下更正说明。
1. 从图滤波器的推导中，可以看出滤波器 H 只改变了特征值，即对角

矩阵 Λh。但 H 本身不具有如下形式: “Hij = 0，如果 i ̸= j 或 eij /∈ E”。
这两者之间没有直接关系，H的具体形态取决于特征值，因特征值的不同而
不同。

2. 图位移算子 S，定义为这样一个矩阵 S ∈ RN×N , 它只在对角和边坐
标上才可能取非零值，其他位置均为零。即 Sij = 0，如果 i ̸= j 且 eij /∈ E。
典型的图位移算子是邻接矩阵和拉普拉斯矩阵。Sx 描述了一种作用在每个
节点一阶子图上的变换操作，而非 Hx。

3. 图滤波器 H 与图位移算子 S 之间的关系。我们主要研究平移不变
的图滤波器，这类图滤波器 H 可以用图位移矩阵 S 的多项式来表示：

H =

N∑
k=0

hkS
k

具体地 S 可以取拉普拉斯矩阵 L，这就是公式 (5.21)，书中的相关结论也
是由此推导得出的。关于这部分内容的具体证明和更详细的说明可以参考
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4. 关于 5.4.1 节中的示例，选择是邻接矩阵 A 作为图位移算子，书中
“邻接矩阵作为图滤波器”的说法不准确，应该是 S = A

5. 其他一些笔误：

• 图 5-3对应的例子，计算的特征向量 V第 5行第 1列元素应该为 0.447

• 公式 5-23，hk 应该为 hk

• 公式 5-26 上面一行，多项式系数 h 应该为 hk

第 1 版第 5 次印刷及之前

1. p.35, 公式 2.23 上面句话：

z(ℓ+1) = W (ℓ+1)a(ℓ) + b(ℓ) –> z(ℓ+1) = W (ℓ+1)a(ℓ) + b(ℓ+1)

2. 公式 (7.8) 修正为:

αij =
exp

(
LeakyReLU

(
aT [Whi∥Whj ]

))∑
vk∈Ñ(vi)

exp (LeakyReLU (aT [Whi∥Whk]))

第 1 版第 2 次印刷

1. p.36, 公式 2.25 改为：
∂L(y,ŷ)

∂b(ℓ) = δ(ℓ)

2. p.82，第 9 行：

“举例来说，设 A =

[
1 −1 2

0 2 1

]
，空白”–> “举例来说，设 A =

[
1 −1 2

0 2 1

]
，B =

 2 0

−1 1

0 −1

，”
3. p.82, 行视角计算公式第三行改为:

”[2 0] + [1 -1] + [0 -2]”

第 1 版第 1 次印刷

1. p.4, 倒数第 1 行：

“我们设 d(vi, vj) = 0”–> “我们设 d(vi, vi) = 0”
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2. p.5, k 阶子图的定义中：

边集定义 E′ = {eij | ∀vj , d(vi, vj) ≤ k} –> E′ = {eij | ∀vi, vj ∈ V ′}

3. p.5, 图 1-6 标注：

“图 G 的 2 阶子图”–> “顶点 v1 的 2 阶子图”

4. p.23，公式 (2.5) 修正为：

L(y, f(x)) = − 1

N

N∑
i=1

[yilogq(yi = 1|xi) + (1− yi)log (1− q(yi = 1|xi))]

5. p.28，第 2 行：

W (1) ∈ RDin×Dh –> W (1) ∈ RDh×Din

6. p.35，倒数第 4 行：

“第一层的误差与第 ℓ + 1 层的误差有关。”–> “第 ℓ 层的误差与第
ℓ+ 1 层的误差有关。”

7. p.47，倒数第 2 行：

H(3) ∈ R27×27×96 –> H(3) ∈ R27×27×256

8. p.54：

• 倒数第 4 行，“当 r = 1 时，感受野为 3；”–>“当 r = 1 时，感
受野为 5；”

• 倒数第 2 行，“当 r = 3 时，感受野为 11；”–>“当 r = 3 时，感
受野为 9；”

9. p.70，第 2 行：

Wenc ∈ Rn×d –> Wdec ∈ Rn×d

10. p.74，公式 (4.14) 修正为：

q(z|x) = 1∏d

i=1

√
2πσ2

i (x)
exp

[
−(z − µ(x))

2

2σ2(x)

]
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11. p.101，第 9 行：

“x：节点特征，维度为 2808×1433”–>“x：节点特征，维度为 2708×
1433”

12. p.133，GraphSAGE 小批量训练的过程第 9 行：

“for k = K ... 1”–> “for k = 1 ... K”

13. p.136：

• 第 11 行，“Query 表示整张图像…”–>“Source 表示整张图像…”

• 倒数第 8 行，“Key = Value = H ′
i,:”–> “Key = Value = Hi,:”
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